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Математический аппарат

Прямая Радон-трансформация.

Фурье-трансформация полученных

интегральных проекций.
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Преобразование Радона

 𝑹 𝒔, 𝜶 =  −∞
∞
𝒇(𝒔 𝒄𝒐𝒔𝜶 − 𝒛 𝒔𝒊𝒏𝜶, 𝒔 𝒔𝒊𝒏𝜶 + 𝒛𝒄𝒐𝒔𝜶) 𝒅𝒛

3



Решение4



Преобразование Фурье
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Общий алгоритм

 Сбор входных данных. Задание параметров: 

количество интегральных проекций Радона

(ИПР);

ширина спектра Фурье-резонаторов для 

каждой ИПР;

количество вычисляемых первых Фурье-

коэффициентов (ФК);

Допустимое отклонение каждого ФК;

Допустимое количество существенно 

отличающихся ФК.
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Общий алгоритм

Построение схемы для вычисления 

ИПР и массива матриц Фурье-

резонаторов.

Обработка данных. Поиск 

совпадений.

Вывод результатов.
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Результаты8



Поиск квадрата9



Поиск шестерёнки10



Ошибки 2-го рода11



Реальные задачи12

 Распознавание дорожных 

знаков

Поиск зрачка человека в кадрах 

видеопотока



Дорожный знак13



Дорожный знак14



Дорожный знак15



Поиск зрачков16



Поиск зрачков17



Поиск зрачков18



Поиск зрачков19



Заключение20

1. Получен новый метод нахождения

ключевых дескрипторов

изображений.

2. На его основе создан рабочий

алгоритм.

3. Рассмотрены возможности

применения метода в реальных

задачах.
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